

BREVET D 'INVENTION 



CERTIFICAT D'UTILIT^ - CERTIFICAT D'ADDITION 



COPIE OFFICIELLE 

Le Directeur general de I'Institut national de la proprlete 
industrielle certifie que le document cl-annexe est la cople 
certlflee conforme d'une demande de titre de propriete 
industrielle deposee a I'Institut. 



Fait S Paris, le 



t 8 BEC. 2003 



Pour le Directeur g6n6ral de I'Institut 
national de la propri6t6 industrielle 
Le Chef du D6partement des brevets 




PRESENTE OU TRANSMIS 
COOTORM6MENT A LA 
REGT.F.17.La^OTJM 




Martina PUNCHE 




PY 



I ii mil Ml 



iNMsrstttu 

26 bis, me de Safnt P^tersbourig 
75800 Paris Cedex 08 

TdlSphone : 33 {\\ 53 04 53 04 T£!Scop!e : 33 (I) 42 94 86 54 



BREVET D'INVEirreON 
CERTIFJCAT D'OTSLITE 

Code de la propri6t6 inteUectiietfe • Uvre VI 

REQUgTE EH DtLIWAnCE 
page i/2 

Get (mpriin6 est a remplir lisiblement 4 I'encre noire 



N" 11334-02 



75 INPl PARIS 

UEU 

N- O-ENREGISraEMEMT 
NATtONAL ATTRIBUfe PAR UINPI 

DATE DE DEP6T ATTfflBU^E 

PAR mpi 



0214902 



2 7 NOV. 2002 



Vos references pour ce dossier 

(facuUatiJ) 



DB540eW/0jCS01 



^ NOM ET ADRESSE OU DEMANDEUR OU DU MANDATAIftE 
A QUI LA CORRESPONDANCE DOIT £TRE ADRESStE 

LERNER & ASSOCIES SAS 
5, me Jules LefSbvre 
75009 PARIS 



Confinnetion d'un ddp&i par t^!i§co{ile 


□ N**attribu^ parHNPUIatel^copie 






Demande de bra/et 


m 


Demande de certificat d'utilitd 




Demande divislonnaire 

Dsmande de brevet initiale 
otf demande de certipcatd*utiUt^ initiale 


□ 

N' nate 1 . 1 > 1 , ■ 1 1 
N' (late 1 1 1 . 1 . . , 1 


Transformatton d'une demande de 

brevet etirap^en Demande de brevet initiaie 


□ 

N» Date 1 , 1 , 1 1 . . 1 


^ TITKE DE LfinV£HTION (200 tomctdres ou espaces meaimtm) 

Ensemble comprenant deux bottes articutees ayant des caracteristiques nnecaniques differentes 


^ DgCLARATiON DE PRIORIll 
OU REQU£T£ DU B£N£FiCe DE 
LA DATE DE D^PdT D^INE 
DEfVIAIMDE AOTERIEURE FRAS^^^AISE 


Pays OU organisation 

Date 1 ) 1 { 1 • ! 1 1 N** 

Pays OU organisation 

Date 1 » 1 1 1 * , 1 

Pays OU organisation 

Date! 1 1 1 1 I 1 , 1 N° 

Q S'il y a d'autres prforitds, cochez la ca$o et utilisez i'imprini^ aSuiteu 







OU denomination soctale 
PriSnoms 
Forme juridtque 

IFsFren 



SARL 



Code APE-NAF 



Domicile 

OU 



|4.2,3i5;5i8i5.0_.j[[ 
17 ,4,2 .C I 



Rue 



EUROPARC DE PICHAURY BAT. 5 
1330. AVENUE GUILLIBERT DE LA LAUZIERE 



Code postal et vllle * 



Pays 



II i3 18 i5 16 1 AIX EN PROVENCE CEDEX 3 



FRANCE 



Nationalitd 



FRANCAISE 



N^de telep hone (fiicultatif) 

Adresse electronique (facidtalif) 



N'' de telecople (faadtatif) 



□ S'il y a plus d'un demandeun cochcg la case et u«Hsez rimpriwd «Sufte» " ^ 

<^gmpPr imp^rativem^nt l9 2^jm^ 




tKannrt 
HAnoluki.De 



BUEVET DiMVEWag^ 
CERTIFICAT D'UTILI^ 

REQUtTE EN DfeLIVRANGE 
page 2/2 



unit » - ^ . 

uEo 75 JNPI PARIS 



, 0214902 

I M« D'ENREfiSSTREMENT 
i WATIOWAL ATTfflBUfe PAR LMNPl 



08 5«)OV//0l^l 



BF iB544 AJ 



Vosr6f6rencefi pour ce dossier: -:^^.>s. - . -^^. W l 

Nom ^ 



I Patrick 

flERNER&ASSOUlES 



N *»de pouvoir permanent eVou 
de lien contractuel 



Adresse 



Code postal etvtHe 



Pays 



i 5 rue Jutes Leftbvre 

17 .5 iQ lO iQ J PARIS 
1 FRANCE 



de tel ephone (j^g^/^tf^l/) 
N*" de tetfecople (facidtatij) 



101 45 96 36 00^ 



101 45 96 36 01/02 



sent les manes personnes \ IX I Won . uans ce v . , ^ .^^-^^^^^ 



Les demanaeurs ^ m won • Dans ce cas r«.mnlir le fomv "'^ _ h 



ttablissement imm^diatl 
ou 6tabKssement differ^ 1 Q 



patement 6chelonn6 de la redevance 

(endeuxivmmtiitbt) 




m REDUCTION DUTAUX 
DESREDEVA&SCES 



Si vous avez utl!is6 l'iinpriin6 «sutte», 
;»rf innfig 1e nombre de pages jolntes 

SIGNATURE g^=SSKift^5S»8 
^DU WJAMDATAIRE 
(Mom et qualil6 du sigpataire) 
Patrick PRIEUR 
CP.I. 00 0408 ^^^jz 
27 Novembre 2002 



a cm 

□ Non _^ 



"visa de la prefecture 



C.TRAN 




1 



La pr^sente invention a pour objet un article chaussant d'un nouveau 
type destinfe k prot6ger les pieds et les jambes d'un utilisateur lors de la 
pratique d'un sport ext&me. 

On connait d€]^ des articles chaussant conaprenant : 
5 - une premiere coque rigide d6f inissant xm corps destine k recevoir 

le pied d'un utilisateur et s'^tendant suivant une direction d'allongement, 

- une deuxifeme coque rigide d6finissant une tige destinSe k recevoir 
la jambe de Tulilisateur et s'6tendant sensiblement suivant une direction 
d'616vation, 

10 - une articulation, reliant le corps et la tige, presentant des 

caract6ristiques de resistance m6canique d6termin6es. 

Un tel article chaussant est notarrunent divulgu6 dans FR-A-2 656 776 
ou WO-A-01 89335. 

L'invention a pour but d'am61iorer la protection et le confort des 

i 

15 utilisateurs, et d'augmenter les volumes de production de tels articles. 
Pour ce faire, Tinvention propose de prevoir une gamme 
d'articulations presentant des caract6ristiques de resistance m^canique 
dif ferentes pour s'adapter aux differences physiologiques entre les 
utilisateurs de tels articles chaussants et/ou aux differences existant entre les 

20 sports pour lesquels lesdits articles chaussant peuvent Stre utilises. 

En outre, conform6ment & Tinvention, la premiere coque, in laqtielle 
r articulation est liee, peut gtre utilisee sans modification technique 
(eventuellement quelques differences esthetiques), pour de multiples sports 
et pour tous les utilisateurs dont les pieds ont sensiblement les mSmes 

25 dimensions (autrement dit la mSme pointure). 

Enfin, toujours selon Tinvention, la deuxifeme coque, a laquelle 
Tarticulation est liee, peut §tre utilisee sans modification technique 
fondamentale pour tous les utilisateurs dont les pieds ont sensiblement les 
mfimes dimensions. Autrement dit, on peut prevoir une gamme de 
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deiixiemes coques similaires pour couvrir une gamme de sports. II peut 
exister au sein de la gamme de deuxi^mes coques quelques differences 
techniques mineures (l€ger raccourcissement de la tige dans certains cas) 
entre les deuxifemes coques pour la pratique de certains sports. 

Autrement dit, Tinvention concerne un erisemble comprenant au 

moins : 

~'''un premier article chaussanti. destine.a la pratique d'un premier 
sport, comprenant : 

o une premiere coque rigide d6finissant un corps destine k 
recevoir le pied d'un premier utilisateur et s'6tendant suivant une 
direction d'allongement, 

o une deuxifeme coque rigide definissant une tige destin6e a 
recevoir la jambe de Tutilisateur et s'6tendant sensiblement suivant 
une direction d*el6vation, 

9 une articulation reliant le corps et la tige pr6sentant des 
caract6ristiques de resistance m^canique d6termin6es, 

- un deuxi6me article chaussant, destine 6galement a la pratique 
d^un deuxi^me sport, comprenant : 

® une premifere coque rigide definissant un corps destine a 
recevoir le pied d'un deuxi^me utilisateur et s'^tendant suivant une 
direction d*allongement, 

une deuxifeme coque rigide dgfinissant une tige destin^e ^ 
recevoir la jambe de Tutilisateur et s'6tendant sensiblement suivant 
une direction d*6l6vation, 

o une articulation reliant le corps et la tige pr6sentant des 
r^rrprr^Hn^f^i^^f^^f^^ m^canique d6termin6 eS/ 

dans lequel : 

- la premiere coque du premier article chaussant est sensiblement 
identique a la premiere coque du deuxiSme article chaussant. 
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- la deuxifeme coque du premier article chaussant et la deuxi^me 
coque du detixiSme article chaussant sont similaires, 

- les caract^ristiques m^caniques de Tarticulation du premier article 
chaussant et les caract^ristiques m6caniques de Tarticulation du deuxi^me 

5 article chaussant sont sensiblement differentes afin de correspondre aux 
differences physiologiques des premier et deuxifeme utilisateur et/ou des 
differences entre le premier et le deuxifeme sport. 

Ainsi, d*une part les caract^ristiques m^caniques des articulations 
seront mieux adaptees aux caract^ristiques physiologiques (en particulier 
10 poids et force musculaire) des utilisateurs et d'autre part il est possible, sans 
avoir a concevoir un nouveau produit, de couvrir une vaste gamme de sports 
tel que la moto tout terrain, le snowboard, le v6lo tout terrain ou le roller. 

Selon une caract^ristique avantageuse de Tinvention, en particulier 
lorsque le premier et le deuxifeme articles chaussants sont destines au mfeme 
15 sport, la deuxieme coque du premier article chaussant est sensiblement 
identique a la deuxieme coque du deuxifeme article chaussant. 

Ainsi, on limite les cotits de realisation des articles chaussants. 
Conform6ment ^ une autre caracteristique avantageuse de 
Tinvention, pour chaque article cliaussant, Tarticulation est distincte de la 
20 premiere coque et de la deuxifeme coque, et Tarticulation du premier article 
chaussant est substituable k I'articulation du deuxieme article chaussant et 
inversement. 

On comprendra que I'articulation du premier article est substituable 
a Tarticulation du deuxieme article notamment lorsque Pespace menag6 dans 
25 la premiere et la deuxieme coque du deuxieme article chaussant est suffisant 
pour recevoir la premiere articulation, et que les zones de fixation de la 
premiere articulation coincident avec les zones de f bcation de la premifere 
coque et de la deuxieme coque du deuxiSme article chaussant, lesdites zones 
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de fixation recevant des moyens de fixation destines a maintenir 
Tarticulation stir les preim&re et deuxi&me coques. 

Ainsi, il est possible pour le vendeur de stocker d'une part les articles 
chaussants sans articulation et d*autre part les articulations, et d'effectuer 
5 I'assemblage en fonction des caract^ristiques physiologiques du client et du 
sport qu'il souhaite pratiquer, sans avoir a stocker toutes les combinaisons 
possiblesrce qui permet de reduire le. stock. Eii. outre, il est possible de ne 
remplacer que Tarticulation, lorsqu'elle a et§ endonunag^e et que le reste de 
I'article chaussant est encore en 6tat. 

10 Pour am6liorer encore le confort de Tutilisateur sans r^duire sa 

protection, Tinvention propose que Tarticulation de chaque 6l6ment 
chaussant autorise la rotation de la tige par rapport au corps suivant deux 
axes de rotation sensiblement perpendiculaires entre eux et une translation 
des axes d'articulations par rapport au corps pour amener les axes de 

15 rotation de Tarticulation sensiblement en concordance avec les axes de 
rotation du pied par rapport a la jambe de Tutilisateur. 

Ainsi, la botte s'adapte ^ la morphologic de Tutilisateur, procure une 
plus grande mobility et une sensation de plus grande souplesse en suivant 
plus fidfelenaent la complexity du mouvement de la cheville, 

20 Une articulation simple et robuste prfeentant les caracteristiques 

pr6citees consiste en ce que : 

- ^articulation du premier article chaussant et I'articulation du 
deuxi^me article chaussant comprennent chacun deux 6l6ments 
61astiquement d6formables disposes sym6triquement par rapport a la 

25 direction d'616vation, 

" — ------chaqufL felfement ^lastiquement d eformable comprend deux 

nervures sensiblement incurv6es disposees en opposition (dos k dos ou tace a 
face). 



Pour obtenir des caract^ristiques mecaniques diffSrentes entre les 
articulations des premier et deuxi^me articles chaussants, conform^ment ^ 
invention, les nervures du premier article chaussant et les nervures du 
deuxi^me article chaussant sont r6alis6es dans des mat^iaux differents. 

On pourra ^galement pr6voir des nervures de sections diff^-entes 
pour le premier et le deuxi^me articles chaussants. 

Selon une autre caract^ristique avantageuse de invention, pour 
chaque article chaussant les deux 6l6ments elastiquement d6formables 
presentent des caract^ristiques mecaniques diff^rentes. 

Ainsi, les caract6ristiques de resistance ^ la deformation peuvent 
adaptees plus preds^ment aux exigences de protection de I'utilisateur, du fait 
notamment de la sym^trie imparfaite de la liaison rotule entre le pied et la 
jambe. 

Afin de renforcer la protection de I'utilisateur, conform6ment une ' 
autre caractiristique avantageuse, la direction d'ei€vation et la direction 
d'allongement definissant un plan median, I'article chaussant comprend en • 
outre des but^es pour limiter I'amplitude de rotation dans le plan median a 
une valeur comprise entre 50 degr6s et 60 degres. 

Ceci permet d'^viter des traumatismes ou lesions tout en autorisant 
une grande liberty de mouvement. 

Selon une caracteristique compl^mentaire, I'invention propose que 
chaque article chaussant comprenne en outre des buttes pour lizniter 
I'amplitude de rotation suivant la direction d'allongement ^ une valeur 
comprise entre 25 degres et 35 degr6s. 

Le mouvement de translation des axes d'articulations par rapport au 
corps m#me s'il est de faibie amplitude, avantageusement entre 5 millimetres 
et 15 millimetres, procure malgre tout une sensation de liberte de 
mouvement tout retenant efficacement la cheville de I'utilisateur. 
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Uinvention va apparaifre encore plus clairement dans la description 
qui va suivre, faite en reference aux dessins annexes dans lesquels : 

- La figure 1 illustre une botte de moto conforme a Tinvention en 
position repos, 

5 - la figure 2 illustre la botte de la figure 1 en position de flexion, 

- la figure 3 illustre la botte de la figure 1 en position d 'extension, 

- la figure 4 est uxie vue suivant la fl^ehe rep6rde LV a la figure 1, 

- la figure 5 est une vue en coupe suivant la fl^che rep6r6e V-V ^ la 
figure 1, en position repos, 

10 - la figure 6 est une vue conform6ment k la figure 5, en position de 

pronation de la botte, 

~ la figure 7 est une vue conformement a la figure 5, en position de 
supination de la botte, 

- la figure 8 est une vue agrandie de Tarticulation seule, 

- la figure 9 illustre une variante de botte de moto conforme & 
I'invention, 

- la figure 10 est une vue agi*andie de Tarticulation seule de la 
variante de botte de moto illustr^e a la figure 9, 

- la figure 11 est une variante d'articulation. 

20 Les figures lk7 illustrent une botte 1 comprenant en partie 

inf6rieure un corps 2 destine k recevoir le pied d'un utilisateur, en partie 
sup6rieure une tige 4 destin6e k recevoir la jambe d'un utilisateur et en partie 
interm6diaire un dispositif d*articulation 6 reliant la tige 4 au corps 2. 

Le corps 2 et la tige 4 comprennent chacun une coque relativement 

25 rigide destin6e k prot6ger les membres ir\f6rieurs de Tutilisateur. Ces coques 



ppijvpnr Pfrp inrafemPT^-f -^ j i ^ M 'j^'^ na ^i^pr^^^^^ ; ^^| | V>i4fiff ^ rifi &rieurement p our le 
confort de Tutilisateur et ^ventuellement ext6rieurement Le corps s'6tend 
suivant une direction d'allongement 8 sensiblement horizontale lorsque 
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Vutilisateur pose le pied sur un sol horizontal tandis que la tige s'^tend 
suivant une direction d'6l6vation 10 sensiblement verticale. 

La direction d'aUongement 8 et la direction d'61evation 10 d^finissent 
un plan median P parall^Ie au plan de representation des figures 1 ^ 3 La 
■> botte pr^sente une face interne la et une face externe lb disposees de part et 
d'autre du plan median P. 

La botte 1 presents en outre une direction transversale 12 s'6tendant 
sensiblement perpendiculairement ^ la direction d'aUongement 8 et a la 
direction d'elevation 10. 

Le dispositif d'articulation comprend deux structures 14, 14' a 
g^omefarie ^lastiquement d^formable dispos6es sensiblement 
symetriquement par rapport au Plan P, I'une sur la face interne la et I'autre 
sur la face exteme lb. 

Chaque structure 14, 14' comprend principalement une nervure 
avant 16 et une nervure arri^re 18 (les nervures de la structure 14' ne sont pas 
visibles sur les figures) chacune incurv^e, sensiblement en foz-me de V, de U 
ou de C. Chaque nervure comprend une branche sup^rieure 16a, 18a et une 
branche inf^rieure 16b, 18b. Chaque branche 16a, 16b, 18a, 18b s'etend entre 
une premiere extr^mit. respectivement 16a. 16b., 18a„ 18b. et une deuxi^me 
extremity respectivement 16a2, 16b2, ISaa, ISba. 

Les premieres extr^mit^s 16a., 16b. des branches de la ne.-vure avant 
16 sont reliees entre elles dans une zone d'apex avant 20 permettant la 
rotation entre les branches sup^ieure 16a et inf^rieure 16b. Les premieres 
extr^mit^s 18a., 18b. des branches de la nervure arri^re 18 sont reli.es entre 
eUes dans une zone d'apex arriSre 22 permettant la rotation entre les 
branches sup6rieure 18a et inf.rieure 18b. 

Les deuxi^mes extr^mites ISh^, ISb^ des branches inf^rieures sont 
fix.es au corps 2, tandis que les deuxi^mes extr^mit^s 16a^ 18a3 des branches 
sup.rieures sont fix6es h la tige 4. 
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Les nervures avant 16 et arriere 18 presentent plutdt la forme d'un V 
ouvert conime illusti-6 aux figures 1 a 3, lorsque les zones d'apex 20, 22 sont 
tres localis^es, plutdt la forme d'un U ouvert lorsque ces zones 20, 22 sont 
relativement ^tendues et plutdt la forme d*un C lorsque ces zones 20, 22 sont 
tr^s 6tendues. 

Elles sont avantageusement dispos^es en opposition, autrement dit 
symi&triquement par rapport a la direction d'elevation .10. Id, elles sont 
ouvertes Tune vers Tautre, de sorte que chaque structure 14 pr6sente 
sensiblement une forme de parallelogramme dSformable. En alternative, elles 
pourraient &tre disposees dos k dos, de sorte que chaque structure 14 
pr^sente sensiblement une forme de >< d6formable. 

Le dispositif d'articulation 6 comprend en outre deux pivots 24, 26 
s*etendant sensiblement suivant la direction transversals entre les nervures 
avant 16 et arriere 18. lis sont fixes au corps 2 et coulissent chacun dans une 
rainure 28, 30 m6nag^e dans la tige 4. Les rainures 28, 30 sont chacune de 
forme oblongue s'6tendant sensiblement suivant la direction d'6levation 10 
enfcre xme extr6mit6 sup6rieure 28a, 30a et une extr6irut6 inf6rieure 28, 30b 
distante avantageusement d'environ 10 millimetres. 

Ainsi, les pivots 24, 26 contrSlent la deformation des structures 14, 
14' et peu vent se deplacer suivant la direction d'd6vation, de sorte que les 
structures 14, 14* a geom6trie variable definissent ainsi un dispositif 
d'articulation flottant positionn6 sensiblement a hauteur de la malleole de 
part et d*autre de la cheville d*un utilisateur. 

Tel qu*illustr6 aux figures 1 et 2, lors d'un mouvement de flexion de 
la cheville d*un utilisateur autour de la direction transversale 12, la tige 4 



■p ivotc autou -i^.des^pi3^Qt s_24, 26. les branches 16a, 1 6b des nervures avant 16 
se rapprochent par deformation des zones d'apex avant 20, tandis que les 
branches 18a, 18b des nervures arriferes 18 s*6cartent par deformation des 
zones d^apex arrifere 22. 
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Tel qu'illusti-^ aux figures 1 et 3, le dispositif d'articulation 6 se 
d^forme inversement lors d'un mouvement d'extension, les nervures avant 
16 s'6cartant et les nervui-es aiTi^res 18 se rapprochant. 

De plus, lors de ces mouvements de flexion et d'extension, les 
i branches sup6rieures 16a. 18a pivotent par rapport a la tige 4, par' 

deformation ^lastique ^ proximity de leur deuxi^me extr^znit^ 16a^ ISa^ de 
meme que les branches ii^toures 16b, 18b pivotent par rapport au corps 2 
par deformation 6Iastique ^ proximity de leur deuxi^me extx^t^ 16ba, 18ba. 

Les pivots 24, 26 pouvant coulisser dans les rainures 28, 30 en 
position de flexion extreme, la tige 4 vient en but^e ^ Pavant sur le corps 2 et 
les pivots 24, 26 viennent ^ proximity de rextr^mit^ superieure 28a, 30a des 
rainures 28, 30 pour suivre le mouvement de la malleole de I'utilisateur Si 
I'on poursuivait le mouvement de flexion, les pivots 24, 26 tendraient ^ 
coulisser dans les rainures 28, 30 vers leur extr^t6 inf^ieure. Un tel 
mouvement risquant d'te dommageable pour I'utilisateur, la botte 1 
comprend en outire un dispositif de but^e arrifere 32. 

Tel qu'illustire a la figure 4, ce dispositif de but^e arriere 32 visant ^ 
bmiter le mouvement de flexion comprend un t.ton , tSte renfl^e 34 solidaire 
du corps 2 et coulissant dans une rainure 40 de forme oblongue m^nag^e 
dans la tige 4. Les positions extremes du t^ton ^ t^te renfl^e 34 correspondant 
a la flexion et I'extension maximales soxU representees en trait mixte ^ la 
figure 4. 

Tel que rep&ri k la figure 2, 1'amplitude a, du mouvement de Hexion 
autoris^ par le dispositif d'arfculaton 6 est d'envixon 25 deg^ par rapport , 
la position initiale representee a la figure 1. 

En position d'extension exfarSme, la tige 4 vient en butee a I'arri^re 
sur le corps 2 et les pivots 24, 26 viennent en butee , I'exti-emite infex-ieure 
28 b, 30b des rainures 28, 30. 
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Tel que rep^r^ a la figure 3, Tamplitude az du mouvement 
d*extension autoris6 par le dispositif d 'articulation 6 est d*environ 30 degres 
par rapport k la position imtiale representee a la figure 1. 

Les structures 14, 14' permettent en outre par leur g6om§trie en 
5 parall6logramme une deformation laterale suivant une direction 

sensiblement parall&le h la direction d'allongement 8, afin d'accompagner le 
pied de I'utilisateur dans ses mouvements de pronation, supination et ses 
mouvements combines de torsion. 

Tel qu'illustre aux figures 5 et 6, lors d'un mouvement de pronation 
10 de la cheville d'un utilisateur, les branches sup6rieures 16a, 18a se 

rapprochent par deformation des zones d'apex avant 20 et arrifere 22 des 
branches inf6rieures 16b, 18b. En outre, le pivot 24 se rapproche de 
Textremite superieure 28a de la rainure 28. 

Inversement, concernant la structure 14', les branches sup6rieures 
15 s'ecartent des branches ii\f6rieures par deformation des zones d'apex avant et 
arriere. En outre, le pivot 26 se rapproche de Texti^emite inferieure 26b de la 
rainure 26. 

En position de pronation extreme de la botte, le pivot 24 vient en 
butee sur Textremite supgrieure 28a de la rainure 28 et le pivot 26 vient en 
20 butee sur Texti-emite inf6rieure 26b de la rainure 26. Samplitude du 

mouvement de pronation 9i autoris6 par le dispositif d'articulation 6 par 
rapport a la position initiale representee h la figure 5 est d'environ 15 degi-es. 

Tel qu'illustre aux figures 5 et 7, inversement lors d'un mouvement 
de supination de la cheville d*un utilisateur, les branches superieures 16a, 18a 
25 s'ecartent des branches inferieures 16b, 18b par deformation des zoi^es d'apex 
vant- P(>T^i~7rrr4^^yf-^^ 1p piyn t 24 se rapproche de Tex tremite 

inferieure 28b de la rainure 28. 

Et, concernant la structure 14', les branches sup6rieures se 
rapprochent des branches irxferieures par deformation des zones d'apex 
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avant et nrri^re. En oufae, Je pivot 26 se rapproche de I'extr^mit^ sup6rieure 
26a de la rainui-e 26. 

En position de supination extrgme de la botte, le pivot 24 vient en 
but^e sur I'extr^mite inf^ieure 28b de la rainure 28 et le pivot 26 vient en 
but^e sur I'extr^mit^ sup^rieure 26a de la rainure 26. L'amplitude du 
mouvement de supination 0, autoris^ par le dispositif d'articulation 6 par 
rapport a la position initials representee a la figure 5 est d'environ 15 degr^s. 

Le dispositif d'articulation 6 comprend en outre un mat^riau 
amortissant 36, eiastiquement d^formable qui est different de celui 
constituant les nervures 16, 18. Ce mat^riau amortissant 36 est dispose entre 
les nervures 16, 18 et remplit I'espace s^parant les branches 16a, 16b ; 18a, 18b 
des nervures. 

Lors de la deformation des sti-uctures 14, 14' par rapport ^ la position 
mmale, le mat^riau amortissant 36 est €tir€ on compress^. Ainsi, il exerce un 
effort resistant croissant permettant d'6viter ou du moins de reduire la 
Vitesse de I'impact lorsque le dispositif d'articulation arrive en butee. 

Avantageusement, le materiau amortissant 36 adjoint a la structure 
14, autrement dit dispose sur la face interne la, et celui adjoint , la st.-ucture 
14', autx-ement dit dispose sur la face externe lb, sont differents, afin d'obtenir 
un comportement asymetrique du dispositif d'articulation 6. De m^me les 
structures 14, 14' peuvent presenter des caracteristiques mecaniques 
differentes, tel qu'indique prec6demment. 

Le materiau des structui-es 14, 14' ^ geometrie eiastiquement 
deformable est avantageusement constitue de polym^res techniques tels que 
les polyamides ou polyurethanes. Le materiau amortissant presente 
avantageusement des caracteristiques de resistance mecanique plus faibles II 
peut notamment St.-e constitue par de la mousse de polyurethanne ou un 
61astomerc. 
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Tel qu'illustre, les structures 14, 14' sont chacune distinctes du corps 
2 et de la tige 4. Chaque structure 14, 14' est ici monobloc et integre cn une 
seule piece la nervure avant 16 et la nervure arri^re 18. Lesdites structures 
comprennent chacune deux trous de fixation 48, 50 et sont fix6es 
respectivement sur le corps 2 par vin rivet 52 passant a ti^avers le trou de 
fixation 48 m6nag6 dans la structure et un trou de fixation 44 manage dans le 
corps 2, et sur la tige 4 par un rivet 54 passant ^ travers le trou de fixation 50 
m6nage dans la structure et un trou de fixation 46 menag§ dans la tige 4. 

Les trous de fixation 44 dans le corps, les trous de fixation 46 dans la 
tige, les trous de fixation 48, 50 dans la structure 14 et les rivets 52, 54 
constituent les moyens de fixation 42 de la structure 14 sur le corps 2 et la 
tige 4. La structure 14^ comprend des moyens de fixation identiques. 

La figure 9 illustre une botte 101 destin§e a la pratique du roller, 
apr^s fixation sur une base (non representee) portant plusieurs roulettes. Les 
elements correspondants a ceux des figures 1^8 ont un repere augments de . 
100. 

La botte 101 se distingue essentiellement de la botte 1 en ce que les 
nervures 116, 118 de chacime des structures d*articulation pr^sentent une 
section et en particulier ici une ^paisseur e (sensiblement constante) 
sensiblement inf6rieure a Tepaisseur E des nervures 16, 18. Ainsi, Teffort de 
flexion de la botte 101 est moins eleve que celui de la botte 1. 

On pourrait 6galement, pour modifier le module de flexion de la 
botte, changer le mat^riau des nervures, en utilisant par exemple du carbone 
au lieu d'un materiau plastique. 

La tige 104 de la botte 101 est sensiblement raccourcie par rapport h 
iH'trp;e-^'^iAe4fh%Q%te4--d3rig^ Trtp.qTTrp nii la protection pour la pratique du 
roller ne n^cessite pas de couvrii' une grande partie de la jambe. 

Afin d*illustrer une variante de moyens de fixation 142, les trous de 
fixation ont et€ doubles par rapport aux moyens de fixation 42 et 
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comprennent deux trous de fixation dans le corps 102, deux trous de fixation 
dans la tige 104 avec lesquels coincident quatre trous correspondants 
respectivement 148a, 148b, 150a, 150b dans la structure 114. En outi-e, les 
deux rivets 52, 54 ont 6t6 remplac6s par quatre boulons 152a, 152b, 154a, 154b 
permettant un remplacement plus facile de la structure 114. En alternative 
aux rivets et boulons, on pourrait pr^voir des goupilles ou tout autre moyen 
remplissant la mgme fonction. 

Bien entendu, une fois d6termin6s les moyens de fixation les plus 
satisfaisants, U est preferable de ne pas modifier le nombre de trous de 
fixation d'une botte k I'autre, pour que la substitution d'un dispositif 
d'articulation par tout autre dispositif soit possible. 

La figure 11 illustre une structure d'articulation 214 parfaitement • 
substituable k la structure 114 dans la mesure oti elle comprend quati-e trous • 
de fixations 248a, 248b, 250a, 250b puisqu'ils coincident parfaitement avec les • 
trous de fixation dans le corps 102 et la tige 104. 

Cette structure d'articulation 214 se distingue essentiellementde la 
structure 114, outi'e sa section, en ce qu'elle comprend une nei-vure avant 216 
distincte de la nervure arri^re 218 et que ces nervures pr6sentent 
sensiblement une forme de C. 

Bien entendu, les diff^rents moyens de fixation d6crits et les 
differentes structures d^rites peuvent &tre combin^es eiisemble et utilises 
avec chacune des bottes illustr^es. 
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Revendications 
1. Ensemble comprenant : 

- un premier article chaussant (1), destin6 a la pratique d'un premier 
sport, comprenant : 

o une premiere coque rigide d^finissant un corps (2) destine 
^ recevoir le pied d'un premier ufilisateur et s'etendant suivant une . 
dij-ection d*allongement (8)^ 

o une deuxi^me coque rigide d6jfinissant une tige (4) 
destin^e k recevoir la jambe de Tutilisateur et s'etendant sensiblement 
suivant une direction d'61evation (10), 

o une articulation (6) reliant le corps et la tige pr^sentant des 
caract6ristiques de resistance m^canique d6termin6es, 

- un deuxifeme article chaussant (101), destine egalement k la 
pratique d*un deuxi^me sport, comprenant : 

© une premiere coque rigide definissant un corps (102) 
destine a recevoir le pied d'un deuxieme utilisateur et s'etendant 
suivant une direction d'allongement (108), 

o une deuxieme coque rigide definissant une tige (104) 
destinee ^ recevoir la jambe de Tutilisateur et s'etendant sensiblement 
suivant une direction d*eievation (110), 

o une articulation (106) reliant le corps et la tige prfisentant 
des caracteristiques de resistance mecanique determinees, 
caracterise en ce que : 

- la premiere coque (2) du premier article chaussant (1) est 

sensiblement ?^*>nHqnp a Ib prnnn^if^ n Hjit e (lOi ^J du dLUxi & m c a r t i c l e 

chaussant (101), 

- la deuxieme coque (4) du premier article chaussant (1) et la 
deuxieme coque (104) du deuxieme ai'ticle chaussant (101) sont similaires. 
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- les caract^ristiques m^caniques de I'articulation (6) du premier 
article chaussant (1) et les caract^ristiques m^caniques de I'articulation (106) 
du deuxieme article chaussant (101) sont sensiblement difWes, afin de 
correspondre aux differences physiologiques des premier et deuxieme 
5 utUisateurs et/ou des differences entre le premier et le deuxieme sport. 

2. Ensemble selon la revendication 1, caract6ris6 en ce que la 
deuxieme coque (4) du premier ax-tide chaussant (1) est sensiblement 
identique a la deuxieme coque (104) du deuxieme article chaussant (101). 

3. Ensemble selon la revendication 1 ou la revendication 2, 
caracterise en ce que pour chaque article chaussant (1 ; 101), i'articulation (6 • 
106) est distincte de la premiere coque (2 ; 102) et de la deuxieme coque (4 • ' 
104), et l-articulation (6) du premier article chaussant (1) est subsHhzable a ' 
I'articulation (106) du deuxieme article (101) chaussant et inversement. 

4. Ensemble selon I'une quelconque des revendications pr^c^dentes 
caract^rise en ce que I'articulation (6 ; 106) de chaque element chaussant (1 ' 
101) autorise la rotation de la tige par rapport au corps suivant deux axes de 
rotation (8, 12) sensiblement perpend iculaires entre eux et une translation 
des axes d'articulations par rapport au corps pour amener les axes de 
rotation de I'articulation sensiblement en concordance avec les axes de 
rotation du pied par rapport ^ la jambe de I'utilisateur. 

5. Ensemble selon I'une quelconque des revendications pr^cedentes, 
caracteris6 en ce que : 

- I'articulation du premier article chaussant et I'articulation du 
deuxi&me article chaussant comprennent chacun deux 6l6ments 
^lastiquement deformables (14, 14') disposes sym^triquement par rapport , 
la direction d'<&l6vation (10), 

- chaque 6l6ment ^lastiquement d^formable coinprend deux 
nervures (16, 18 ; 116, 118 ; 216, 218) sensiblement incurv.es dispos^es en 
opposition. 
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6. Ensemble selon la revenciication 5, caract6rise en ce que les 
nervures (16, 18) du premier article chaussant (1) efc les nervures (116, 118) du 
deuxiCime article (101) chaussant sont realisees dans des mat6riaux diff^rents. 

7. Ensemble selon la revendication 5 ou la revendication 6, 
caract§ris6 en ce que les nervures (16, 18) du preniier article chaussant (1) et 
les nervures (116, 118) du deuxiSme article chaussant (101) sont de sections 
differentes (E, e). " ■ - ■ - - - , . 

8. Ensemble selon Tune quelconque des revendications 5 a 7, 
caract6ris6 en ce que pour chaque article chaussant les deux 6l§ments 
61astiquement d6formables (14, 14*) presentent des caract6ristiques 
m^caniques differentes. 

9. Ensemble selon Tune quelconque des revendications pr6c6dentes, 
caracterise en ce que : 

- la direction d'6levation et la direction d'allongement de chaque 
article chaussant dSfinissent un plan median, 

- chaque article chaussant comprend des but6es pour limitcr 
Tamplitude de rotation (ai, a2) dans le plan median a tme valeur comprise 
entre 50 degres et 60 degr6s. 

10. Ensemble selon Tune quelconque des revendications prec6dentes, 
caracterise en ce que chaque article chaussant comprend des butees pour 
limiter Tamplitude de rotation (9i, 62) suivant la direction d'allongement a 
une valeur comprise entre 25 degres et 35 degres. 

11. Ensemble selon Tune quelconque des revendications pr6c6dentes, 
caracterise en ce que Pamplitude de translation des axes d'articulation de 
chaque article chaussant par rapport au corps est comprise entre 5 
miilimeu-es et 15 uiillixit&tres: . 
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